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,. TnxNix şanrNaunsi
l. KONU:
Bu şartname ktırumuıııuz ihtiyacı için satın alınacak olan bataryayla doğrııdan çekim
yapabileıı Motorize (Bataryalı ) Dijital Seyyar Röntgeıı cihazının teknik özelliklerini kapsar.

2. CLHILıN G E]\ııL öz,p,rrirl ERi :

2.1. Teklif edilen Motorize Seyyar Röntgen Cihazı genel amaçlı radyografik tetkiklerde
kullanılmaya uyğuır, direkt dı.lital özellikte bir sisteın olırralıdır. C]hazın kolay hareket

edebilmesi, manevra kabiliyetinin yüksek olabihnesi ve klinik dışındaki tetkiklerin de

yapılabilmesi içiıı şarj cdilebilir batarya sistem olırrahdıı,. Clhaz kendi bataryası ile şebeke
elektı,iğine ihtiyaç duyırra d aır çekim yap ab i ln,ı elid ir.

2.2, Cihaz tiip, tıip taşı5ııcı ıelesl<o1,ıik ltol, kiıliıııalör, jeneratör, flat panel dı.lital dedektör ve
cihaz içinc çekilebilcn giiç katılosu ve bataryayı taşıyan tek bir iiııiteden oluşacaktır.
2.3, Cihaz 220 V ve 50 LIz standart şehir cereyanı sağlayan priz|ere takılarak çalıştırılabilmeli
ve bataryası şari edilebil n-ıelidir,

3. crHAZI MEyDANA GETİRnN üNİIBLER:
Röntgen jeneratörii
Iiöntgen tüpii ve tüp taşıyıcı teleskopik kol
I(olimatör
'I'aşıyıcı araba ve batarya
Kunraırda kolsoltı' ve dıj ital görüntüleme sisteııri
Flat panel dijital cledektör

3.i . RÖN],GIiN JENERAT,ÖnÜ :

3.1.1. Röntgeır jeııeratörii en Lız _]2 l(W (32l<W:l001<Vp x 320ınA x 0.1 sıı süre ile çekinı
yapabilınelidir) gücündc olacaktır. Bu değercle eır az 0.1 sır süre ile grafi yapabilmelidir. Bu
husus mL]ayene aşamasında test edilecektir.
3.1,2. Cihazın X-lşını jeneratörü, Yiiksek Frekaırs Teknolojisine sahip olacaktır. Jeneratörün
frekaıısı, eıı az 25 kIJz olacaktır.
3.1.3. Radyografi geriliıııi en az 40 kV - 150 kV arasıırda 1 kV aralıklarda ayarlanabilmelidir.
3.t.4. Sisteınde mAs eıı ıız 0,7 ile 500 mAs arasıırda kademeli olarak ayarlanabilmelidir.
3.1.5. Cilıazın veı,ebileceği ıııal<simunr akıırr eır az 500 mA olnralıdır
3.1.6. En ltısa grafi süresi (ıı-ıiniııum exposure time) 3 ms' den uzun olmamalıdır.
3.|,7 . Sistemde APR (Anatonrik Program) olmalı ı,e seçilebilmelidir
3.1.8. Cihazın ağırlığı eııfaz|a 580 kg. olmalıdır.

3.2. RÖNTGEN rÜpÜ vE TÜp TAşIyIcı KoL:
3.2.1. Grafi dcğeı{eri nrikroprosesör vasıtasıyla grafi sırasında sabit tutı.ılacaktır.
3.2.2. X- ışını tiil-ıü çift ftıkiislii olmalı, küçük foküs boyutu en fazla 0.7 mm, bilyük foküs
boyrıtu en iazla 1.3 ırınr olırıalıdır.
3.2,3, Cilıazın anod ısı kapasitesi en az I20.000 HU olacaktır.
3.2.4. Rönıgen ttıpiiırüır ısı kapasitesi en az 1,000.000 IlU oiacaktır.
3.2.5. Tüp taşıyıcı kolun yatay ve dikey hareket kabiliyeti clhazın hareket ettirilmesine gerek

kalmırdan ayar|anıaya olaııak verecektir. Bu arıraçla X-ışıırı tüpünün odak noktasının yerden
ytiksekliği en ız 60 cnı - 200 cm arasında istenen yükseklikte ayarlanabilmeli ve kolun yatay
hareketi cn az I20 cm' e kadar uzayabilmelidir. Park pozisyonundaki yüksekliği en fazla |40
cm oimalıdır.
3.2.6. Cjhaz sürüş pozisyonunda iken; Tüpü taşıyan kolon, görüşü kapatmayacak şekilde
(teleskopik dizayn) kilitlenebilmeli ve bu pozisyonda zeminden yiiksekliği en faz|a I40 cm
olmalıdır.
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3,2,7. Cjhazın tL\p taşıylç1 lrolıı, cilrazı yeiiırdeır oyıratnracJaı,ı yatay ek'ğende en. az -L270"
dönelıilirolırcaktır.Cihazıı-ıttıpıi en az:l90cJerecedöııelıilırrelidir,T'ıip enaz140cııaşağıve
ytıl<a ı,ı lııı,cl<et cclebi] ıııeI icl i ı,,

3.3. I(OLİMATÖR: -';: 
,

3.3.1. Ci|ıa'zı"izerincle ırıaııtie] o1aı,ak ayarlaııabiien ışıklı kolinıatör buluıiıııalıctıı,.
3,3'2,Sisteırıde|tızerliveyaışıklımerl<ez1eırıedtizeıleğio1acal<tır.
3.3.3. I(oliırratör en az1,1-90 cleı,ece clöırebilİnelic'liı:. |'' ' ; 

.;.,

3.4,T'AŞIYICI ARAI}A \/ll] I]A'IAIiYAı 
]

3.4.1. L'll ile kolaylıkla lrareket ettirilebilecek şekilde dizayn eclihııiş olnralıdıı,,
3,4.2, Cihazıır birbirinden bağımsız batarya grlıbLl ile çilraz motorizt haıçltçt edebilmeli henı
cle jeııeratörü besleyecek raclyografi yapılırrasıııa inrk0n tanıırralıdır
3.4.3. Cihazda jcneratör iiıritesi ve cilrazııı nrotoıize liareketini sağlayaır biı,bjı,iııcleıı bağımsız
bataryalar bulı"ınırıalıdır, ' 'i

3.4.4, Cihazın notorize 1ıareket hızı eıı az 4.0 kı-ır/lr olnra]ıdıı:,
3,4,5, Cihazın taşııııa 1ıozisyorıııırclal<i 1iarel<eti, trıtrrıa kolrıyla btitıiııleşik elektronik kolclaır
yönlendiı'nre yalıılarak szığlanacal<tır. T tip kolı.ıırı-ıır bağlı olciıığtı te lcskopi]< koloır sayesiırde
sıirtiş pozisyonuırciır l<ullaı-ııcıırın göri.iş ııresa{'csi eırgelleırırrenıelidir.
3,4.6. C]ilıazın ağırlığıırı taşıyan aı,ka 1<ısnııırclal<i tekerlekler büytik, önde denge sağlayan
tekerlekler ktiçıil< olıı-ıalıdır, Cil-ıazırı öır tekerlekleri, tıiırr yönlere irarel<et edecektjr. Cihazıır
arka tekerlekleri, sactece ileri ve geri lrarei<et edecektir, ';

3,4.1. Cilıaz ileı'i ve geri yönlerde, ınotor kontrollii olarak lrareket edebilııeli ve taşıııra
pozisyonrıntla en az 70 cnı. geııişlikte kapılarclaıı rairatlıkla geçebilmelidir. Ayrıca cilrazın acil
clı"ırı.ıırıiarda aı-iıncla clı,ırdı"ırabileı-ı fı"en ırıekanizıııası o1ııralıdır
3.4.8.Llastayı daha lrassas pozlsyoırlayabilııek için ttip-koliırıatör bloğu tizerincle bulı.ınaıı
btıtoırlar ile cil-iaz, ileri-geri, sağa-sola hareket ettirilebilınelidir.
3.4.9. Cihazıır gıiveı-ılik taıırpoırı-ıııı-ıır, lrcı,hangi 1ıir ıresııeye tenıas etnrtjsi lıalinclö gi.iveıılik
taıııpoırrı clevreye girecek ve ciliaz ileriye cloğrı"ı hareket etnıeyecektir, I]ıı drırrınrda cilıaz
sadece geriye 1rareket eclecektir,
3.4.10. Cjlıaz iizcrindc kı"ırşı.ıı-ı öıılıik iisıı-ıa ycri olacaktır.
3.4,11. Cilıazın ttip taşıyıcı kolıı çlel<troıııııııyetik frene salrip iıiacaktıı,. L]lektronraııyetik freır
tek bir tı"ış/n,ıaııdal vasıtasıyla clerıreye alınabilecek ve devre clışı bırakılabilecektir.

3.5. IruMANDA KONSOLIJ VIı DİJİTAL cÖntjx,rıjı,nun sİsrı:,ıvıİ:
3.5.1. Cilıazın ıizcrint[e. tliııgtıııııl olaralt cır ıız 17 inç biiytil«ltiğiiııcle clol<ıınnıatik özeilikte bir
korıtro] paıreli lıtılı"ıırııralıclır, t]l<ran tizeriırcleır jeneratöı, koırtro]1cri yapılabilmeli, otoııratik
şı"ıtlaırra paraı-ııetreleri tırı-iıırrlaııabilır-ieli, HIS (i-Iastaıre 13ilgi Sisteıııi)/lllS (Radyoioji Bilgi
Sistemi)' deır bilgi alınabilırıeli ve çekileır hasta görtiırtüleri izleırebilıırelidir.
3.5,2. Çekim soırrasıııda göriintiiler cihaza eırtegre clokunmatik el«an tizeriıide
görüıiti.il eneb i l ıııe1 idir.
3.5.3. Cilıazda görıintı.i clöncltirme, bı.iyı.itıırc, pencereieltle ve filtrelenre o;elligi bulııİıınaİİclır,
3.5.4. Seçilen raclyografi cleğerleri kıınıaırda paneli i.izerinde dıjita1 olaı,ak gözlenebilmelidir.
Tıipe verileır açı cleğeri bir sl<alac]aır okııı"ıalıilnıelidir,
3.5.5. Cihazııı eıı az 3.000 iınajlık hafıztı kapasitesi bı-ılııırııalıchr.
3.5.6. Sisteınde hazır ve prograıırlanalıileıı çekim protokol1eri/prograınları buluıırrralıdıı,.
Sisteınde pı,t,ıgraırılaırıı-ıış X-ray 1ırotokol proseclıirleri olııralıdır. Btı programlara göre sistenr
kV,MaveyaınAsgibiex1ıosı"lrepa'rametreleriıriotornatiko1arakayar1ayabi1rne1idir.
3.5.7. Cihazın Kablosı.ız l.Jza!<tan l(ı-ınıaııc]a (I{eıııote Control) i.initesi veya kabloliİJ<unİanda
aracı lığıyla şı"ıtlaıııa yapı 1 ab i hııe l idir,
3.5.8. Cihaz DICOM özeiliğiııe salıip olnralı<lır, l(aycleclileıı göriiırtiiler DICOM netwoı,[<' iine
aktarılabilırıesi ve lazeı, l<aıııeraclaır filıııe basılalıilnıelicliı,. DiCOM Print, Iınage
Ijxport/Storage, Worklist, MPP S özellikleriııe sahip olırralı dır.
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3,5,9, Sistemde,'USB Port buluı-ıınalıdır, aynca istenilcliğincJe lrasta görıinttileriniır DICoM
fo_rnıatında o1iın göıiiİıtıileıi, CD/DVD' ye aktaı,ılabilmelidir veya eksternal takılabilen
C D/DVD y azıcısıyl,a y az,clı rı 1 ab ilm el i dir.

,:

3,6. F[,AT l,AN]ı[, DİJİT.Aü, LıIıDEI(TÖIl;
3.6.1. Cjlıazın portabl 1ltıt 1ıaııcl clijital dctic]<tör i.initcsi bııltııınıalıdıı..
3,{ı,?, Kablosıız Po.rtabl ilat paııel cledektrjr ıinitesine cltişeıı X-ışınla,ı-ı, cledektör tarafıırdan
elektronik siırlz4]g döntiştiirıildtikteı-ı sonra cilrazın kuırraırcla konsoltına kablosuz (wiFi
lvireless teknoloji) biı' ,sel<ilde gönclerilerek, kııınancla koıısolı,ınc]al.i .i.ron,İun izleııebilnıelidir.
Flasta bilgilerinin giivcııli bir şel<ilde l<alılosuz (WiFi) bağlantı üzeriııcle transfer edilebilııresi
iÇin bilgileı' i)z,el bir kocl]aı-ı-ia sisteırri ile traıısfer eclilmelidiı, Aycıca yine kablosuz (WiL-i
Wireless teknoloji) o1arak görıintiiler DICO\4 fornratıncla PACS sisteırrine aktarılabilnıelİoiı,
3.6.3, Cjhazcla bultınaır clijital cleclektör iıınorfus s]ikoı-ı (Asi) ve Sezyum lyoc1 (CsI)
ı1llzenıeden YaPılıırış oh-ı-ıaiıdıı,ve kolay taşıma fımacıy|n bir taşıma kolı.ı bıılıınmalıciır.
3.6.4,Dijital cledektör biiyıikltiğii çn az 35x43 (+ l .2) cm, olınalıclır,
3,6.5. Dijital declektörıiıı rezoliisyonl} elı az 3400 x 4200 pixe1 değerincle olınalıclır. Uzaysal
çöztiınlelne dn tız 4 Iplıııırı sevilzesiııcle olıı-ıalıclır,
3.6.7, Pixel deı'iırlitr]i en az 16 bit olıııaiıclır. FIer bir pikselin boyı_ıtı,ı 10O ınikronclaıı biiyük
olnrayacaktır,
3.6,ti. Flatpaı-iel cledektör DQI] (0 lplnrnı) değeri eııazYo70 olnıalıdır.
3.6.9. İinajın e]<rana gelıne sı-iresi eifazltı 10 saniye olnıalıdır.
3.6,10" Declektöriih ağırlığı batırrya clalril eıı fazla 4 kg, olnıalıclır,
3,6.11. n'eclektOr .l n, ZOb kg ağırlığı taşıyabilmeliciir,
3.(),12, Ci\ıaz iizerinde cledektör korrıııra anıaçlı ozel bir bölıne bııluırıııalıclır
3.6.13, ]'el<lif cc]ilecek lıer bir sisteııı içiıı bir iıclet batarya şaıj ıinitesi ve 1 adet yedek batarya
veı,ilccektiı.

. . _ *ı ],IıKNIK ŞARTNAME çııNnı, ı{Üı<rjur,nnİ+.'İşrnNiı,nx ııÖsı:ıvıeNıaa:
4,L SatıÇı fiı.nra, teklifi ile birlikte cilıazııı tıbbi ve teknik özelliklerinin görülebileceği
orijiııal geı,ekli tel«ıik dokıiıı-ıanlıırı vern-ıclicliı.,
4,2, İhalel'i alan ytil<lcırici iiı,ıııı, cilıazlaı,ilç birlikte cihazın orijinal kı.ılianım için gerekli
dokiiınanları,2 (il<i) adet Tiirkçe kullaırıın kılavı.ızuntı cıhazın mlıayene ve kabulü sıiasınclaverecektir. 'I

5.1, Cihazlaı'(§isten) en az 2 yıl gzıraırtili olacak ve bı,ı garanti Üretici ve Tiirkiye
teııısilcisi Ve VafSa. Yetl<i ızerileı-ı satıcı {irıııa taı,afınclaıı verilecektir. Garaııti süresince bakım,
onarllTI ve Yedek Paı:Çaclaır hİç bİr ticı,et talep edilmeyecektir, Arıza bilclirinıinclen sonra 48
saat iÇincle Çihaziı ınıidaliale edilecek ve yedel< parça gerekmesi durumuncla en geç 20 güıı
iÇinde biitıin I'cılıksiyoırlarıyla çalıştırılacaktır, Arızalı geçen si.ire garanti süresinden
saYılınayacak ve1'belirleıreı-ı stireyi aşan her giiıı için garaırti süresine 2 l<atı kadar siire
el«leııecektir,
5.2,, Teklif eclilen cjlıtıza üst cliizey sçırvis verjlebilınesi için teklif velen fiırıranın veya
Tıil'l<iye'cle yerleşik üretici firıı,ıaı"ıırı \/eya aıla distribıitör firıı-ıaırin bi.inyesinde en az 4 adet
nrül-ıendis Ve en az 4 aclet tekııisyeı-ı btılı-ıırcltırclrığı-ııırı ve tıtıırların en az 2 yıtdır çalıştığıırı
belgeleırtlirecek vs SGI( 1:ıriııı bildirgesi verecekleı.dir
5,3: ,Ücı'etsiz.ğhranti bitiırıiııdeırsor,ra elı az 8 yıl sıircyle iicreti karşılığıncla yedek palça
sağlamayı iiretici ve teıısilci \/c vaı,sa yetki verileıı satıcı firnra taahhüt eclecek olrıp, döviz
bazında biriırı cihaz bedehnin o/o200 ol,anlnı geçmeyecek şekilde yedek palça listesi s-özleşme
a şrrmasıncla ve rece,l<tir.
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5.4, Kurum bakım onaflm sözleşnresi yapılıak isterse; yıllık döviz bazında,
a. yedek pafça hariç cihaz bedclinin en fazlaYo 3 tın;j,
b. x-ışln tüpü ve dedekör hariç diğer tüm yedek parçalar dahil cihaz bedelınin eır

fazlao/o 6 sını,
c. tüm yedek parçalar (x-ışın tüpti ve dedektör dahill) dalril cihaz bedeiinin eır

fazla Yo l0'uıru geçmeyece]< oraııda sözleşnre yalıılacal<tır.

6. KABUL VE MUAYENE :

6.1 . Cihazların kabul ve muayeııelcri idarece belirleırecek koınisyon tarafındaıı
yapılacaktır. Koırtrol ve muayenede, şartnaınede istenilen ve teklifte belirtilcn tünı özellikleriır
uygunluğu kontrol edilecektir. Ayrıca yedek parça, aksesrıar ve sar[ ınalzemeleriniır kontı:ol
ve saylmı yapılacaktır.
6.2. Kabul ve muayene sırasında fiırııalardan cihazın tel<nik özcllikicri ve performansına
ilişkin testlerin yapılması isterıildiğinde gerel<li personel ve düzeneği fiı,ınalar ücretsiz olarak
sağlayacaktır. Kabul ve muayenede oluşabi|ecekkaza ve hasarlardan satıcı firına sorumludur.
6.3. Satıcı finna fabrikada yapılan en son testlere ait raporları ( kalite kontrol belgesi )
muayene heyetine teslinr edilecektir. i;

7. MONTAJ :

Satıcı firma, cihazları ücretsiz olarak ııroııte cdecek ve tüı,ır nıalzeırıe r.e aksesuarları ile çalışır
durumda teslim edecektir. Moırtaj için gerckli tüm ıııalzeme ve mıısraflaı, firıı-ıa tarafiııdaır
karşılanacaktır,

8. nĞiriıvı :

İhaleyi alan firma, cihazın kulianıırıı, bakılııı ve olası anza|arın gidcrilmesi ile kaiibrasyol1una
ilişkin kendi eğitilmiş personeli tarafındaır idarerıiıı belirleyeccği en az .... eleınaııa en az ....

gün ücretsiz eğitiın verecektir. Bı"ı şaıt teklif dosyasıırda firı-ı-ıır tarafindaır taalıhrit edi]erek
bel geleııdi ri lecel<tir.

9. TEKLİFLERİN IÜAZIRLANMASI VE DEĞERLENDİRİLMESİ :

9.1. Teklif veren firmalar şartnaıne ırıaddelerine ayrl ayn ve Türkçe olarak şartnaırredeki
slraya göre cevap vereceklerdir. Bu cevaplar'o .................. marka ınodel
cihazı Teklifiınizin Şartnanıeye Uygunluk Belgesi" başlığı altıı-ıcla teklif veren fiı,maırııı
başlıklı kağıdına yazılmış ve yetkili kişi taralrndanimzaiıaırınış olırıalıdır.
9.2. Şartnameye uygunluk belgesi hırzırlaırıayan ve şartnamede istenilen teknik özellikleri
sağlamayan firına teklifleri ret edilecektir.
9.3. Bu şartnamede belirtilmeyen hiikümler konusunda idari şartname lrüküııleri

geçerlidir. +

.1

/#.
Bahar ınfeılıhrııı

Şğııl#!}ldo-oru
{/
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